BEFREIEN SIE
IHREN ROBOTER
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[ Flexxbotics ]
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http://www.flexxbotics.com
https://www.youtube.com/watch?v=aVoa0Y1Ibug&feature=youtu.be
https://www.universal-robots.com/plus/urplus-components/accessories/flexx-reference/

FLEXX

Flexx Beacon + Flexx Reference
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ROBOTER AUF ROBOTERAUSLASTUNG LEICHT UMSETZBAR. AUTOMATISCHES ROBOTER VERRIEGELN
MEHRERE AUFTRAGE ERHOHEN KEIN INGENIEUR ZUM LADEN DES RICHTIGEN MIT 6 GRAD UMSATZ
VERTEILEN BEWEGEN VON ROBOTERN PROGRAMMS
ERFORDERLICH

Flexxbotics



THE FLEXX REFERENCE

Macht jeden UR flexibel mit einem 6-Grad-Lockout
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ROBOTER AUF ABSETZVORRICHTUNG PROTOTYPEN VON
MEHRERE AUFTRAGE FUR DIE WARTUNG ROBOTER-APPS
VERTEILEN AUSWERTEN
Sperren Speichern Betreiben
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Set Flexx Feature
URCap Status: Ready to lockout. Beacon is ignored.
Instructions
> Fieldbus 1. Select the Flexx Lockout TCP below that represents the Closest Beacon * N/A Confirm: &
URC. 2. Select the FlexxFeature. While mated to the FlexxLockot
bt ek 3. Navigate to the Flexx Reference program node. Follow i
Flosoe 4. When the robot is redeployed, repeat steps 1 and 2. Load .URP file: c flexx_test.urp M
Reference 1. Align the robot to the Approach pose.
Lockout TCP instructions: @) 2. Enable FreeDrive and finalize lockout.
3. Update the Flexx Feature.
@ x:-57.41
O Y: -57.41 Select Feature: {b FlexxFeature v
o X: +57.41 FlexxFeature: EZ Align: Update:
Qy:+57.41
Freedrive Oft. & O
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FLEXX REF UBER KOORDINATEN ZUVOR GESPEICHERTES FLEXXFEATURE KANN JETZT FREI ZWISCHEN
FREIFAHRT IN UBER UR CAP PROGRAMM RICHTET DEN DEN ARBEITSPLAETZEN
SPERRE SETZEN PLUGIN VERSCHIEBEN UND ROBOTER ZUR WECHSELN,
ERFASSEN UNTER STATION AUS WARTUNG DURCHFUHREN
FLEXXFEATURE ODER NACH EINEM STOSS/
EINER
VIBRATION AUFLAUFEN
GENAUIGKEIT +1MM, $0.1-0.5MM (HOCHPRAZISES MODELL)
SPERRZEIT 1-2 MINUTEN
MATERIAL ALUMINUM
ROBOTER KOMPATIBILITAET UR E-SERIE ROBOTER
ENDEFFEKTORKOMPATIBILITAET ALLE UR+ END EFFEKTOREN UND ANDERE
VORLAUFZEIT 1 WOCHE
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THE FLEXX

Erweitert die Mobilitat um Konnektivitat und autonome Prozesse
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NUTZT BEACON-TECHNOLOGIE BIETET BIETET EINE EINFACHE UMPLATZIERUNG MIT BEDIENER.
ZUR ORTUNG UND VERBINDUNG POSITIONSBEWUSSTSEIN UND INTELLIGENZSCHICHT ZUM MOBILER UND ZUVERLASSIGER PROZESS
DES ROBOTERS MIT DER ERMOGLICHT EFFIZIENTE LADEN DES RICHTIGEN TEILS
UMGEBUNG MOBILITAT UND PROGRAMMS

Beacon Technologie
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AbgeschlossenerEJ EJ
Job | |. Nachster Job
H INTELLIGENZ UND LOGIK BIETEN H
MIT ALLEN DYNAMISCHEN
AUTOMATISIERUNGSL SUNGEN DURCH PROXIMITY
BEACONS.

SCANBEREICH BIS ZU 120 CM

KOMMUNIKATION BLE 5.0

IP BEWERTUNG 67

LEISTUNG BATTERIE (LITHIUM 3V)

BEACON ABSTAND 1-30M

VORLAUFZEIT 1 WOCHE

Flexxbotics



